直升机无刷电子变速器设定盒说明书

-连接电调到马达上
-带OPTO系列电调,编程盒接4.8-6V电压

-插入 JR头到相应的位置上

-连接电调电源,选择电调类型

-依照显屏上显示移动上\下\左\右轻触按键.选择你所需要的选项

-每个选项被成功设定后,你将会听到一声”哔”
-设定完成后,切断电源, 断开JR头
	功能项目
	设定参数
	功能/参数注解

	Heli Mode 直升机模式
	Normal正常/Constant定转速
	直升机专用之转速监测模式

	Motor Pole No. 马达磁轴极数
	2-4 , 6-10 , 12-14（极）
	设定磁轴极数使变速器运算及控制转速（直升机系列专属之设定参数）

	*Timing切换时间
	*2 , 8 , 15 , 30(度) 由遥控器设定
	*依不同之马达选择下列适合之参数

*2极：0~7（度）

*4极：5~15（度）

*8极：10~20（度）

*10极（以上）：设定在20（度）以上

	
	*0 , 1 , 2.…30(度)

由Prog-BOX设定
	

	*FREQUENCY切换频率
	*8,16,32 (Khz)
	*依不同之马达选择下列适合之参数

*8Khz：通用之设定，最低效率损失

*16Khz：适用低“阻抗”之马达

*32Khz：适用低“感量”抗之马达

	*ACCELERATION加速度
	*SOFT缓/ MEDIUM中/ HARD快
	*由延迟油门反应控制加速度

	*Accumulator type电池种类
	*Nicd镍镉/NiMh镍氢/lo锂离子/po锂聚合物
	*选择电池种类

	*Nicd镍镉/NiMh镍氢保护截止电压（V）
	*,0.4,0.5,…..1.0 (V)/每颗
	*设定 镍镉/镍氢 单颗终止放电电压

	Lo锂离子/po锂聚合物保护截止电压（V）
	*Auto自动侦测
	*自动侦测锂电池终止放电电压只适用于2~3颗锂电池

	
	2，3颗Li-lo锂离子 /Li-Po锂聚合物

4,5,6…10颗Li-lo锂离子 /Li-Po锂聚合物
	由Prog-BOX设定电池串接数量 

由Prog-BOX设定电池串接数量

	*Lo锂离子/Po锂聚合物 单颗保护截止电压（V）
	*2.0,2.1…..3.2(V)
	*设定锂电池单颗终止放电电压，建议勿低于3.0（V）

	*CUT OFF SLOW DOWN 截止保护模式
	*Slow Down 减速 / Hard 快速停止运转
	*设定电池截止保护为“低油门”或“快速停止运转”

	INITIAL POINT 接收机信号(油门)中立点
END POINT 接收机信号(油门)上顶点
	自动侦测
固定1.0 , 1.1… 1.5(mS)

自动侦测
固定1.7 , 1.8… 2.0(mS)
	自动侦测接收机油门中立点（马达停止点）
手动设定接收机油门中立点（马达停止点）
自动侦测接收机油门最大位置
手动设定接收机油门最大位置

	*Throttle Curve 油门曲线
	*LOGARITHMICAL  对数型

*LINEAR 线性

*EXPONENTIAL 指数型
	*设定油门反应曲线型态，预设值为线性

	ROTATION  RIGHT/LIFT 马达转向
	顺时针or 逆时针 方向
	设定马达回转方向

	*Timing Monitor  切换时间 监测
	*启动
	*启动切换时间（Timing）监测器，无感测器型无刷电变监测用

	
	*关闭
	


