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前言 
尊敬的顾客，感谢您购买 MMC 科技的 MMC10 型号的飞行控制器。MMC 科技致力于为客户

提供安全可靠、性能稳定、操作灵活的多旋翼飞行器及控制器。请您在使用 MMC10 控制器

之前请仔细阅读本说明。
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警告和免责申明  

MMC10 是一款优秀的飞行控制系统。和直升机相比，她能够为低高度多旋翼飞行器在狭小

空间内提供卓越的飞行特性。无论您的多旋翼飞行器尺寸如何，一旦装上 MMC10 它就不再

是一个普通玩具。尽管我们竭尽全力让控制器在上电时工作在最安全的状态，但是我们仍然

强烈建议您在校准和设置参数时叏下桨翼，使用非动力电源为主控供电，并使儿童远离。因

使用本产品而造成的直接或者间接损失与伤害，MMC 科技概不负责。 
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注意事项 
 

1、本产品适合有丰富经验且年满 14 岁以上人士使用，初学者请避免独自操作本控制器，需

有丰富经验的人士监督与指导。 

2、请在身体和精神状态良好的情况下使用和操作本产品。 

3、安装调试时候远离高速旋转的电机和桨叶，避免造成危险和伤害。 

4、确保 MMC 与部件之间的连接正确、可靠。 

5、请在遥控设备通信状态良好，电池电量充足的情况下使用该产品。 

6、安装飞行器时，请确保飞行器重心在机架中心，有负载的在机架中心的垂直方向上。 

7、安装主控器时，尽量安装在靠近中心位置，确保主控印有标记的一面朝上，并使其机身

水平面保持平行，否则会导致飞行器水平方向飘移。 

8、主控器安装有方向要求，务必使电调输出端口的朝向不飞行器机头方向一致。  

9、控制器连接电池之前务必确认接口连接正确无误，并先打开遥控器，然后启动多旋翼飞

行器！着陆后先关闭飞行器，再关闭遥控器。 

10、在调试过程中请断开电调不电池的连接或移除所有桨翼。 

11、更换遥控系统后一定要重启主控并重新校准遥控器。 

12、在调参软件的遥控器校准中：  

   油门：滑块向下减小油门，滑块向上增大油门。  

   尾舵：滑块向左机头向左，滑块向右机头向右。  

   俯仰：滑块向下左飞行器向后，滑块向上飞行器向前。  

   横滚：滑块向左飞行器向左，滑块向右飞行器向右。 

13、尽管我们在程序上做了一些安全措施，但是开机前还是确保遥控器油门杆处于最低位置。 

14、请按说明中指示操作本产品，不做任何危机他人生命、财产安全的任何危险动作。  

15、请勿在电池电压较低时使用控制器，防止控制器不稳定失控。请在干燥、绝缘、耐热、

防静电、无任何易燃物质的场所使用本控制器。 
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控制器安装连接说明 
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PC 端调参软件 

安装驱动程序和调参软件 

第一步：请从经销商渠道或者我们的网站下载调参软件和驱动，解压缩，并安装驱动程序和

调参软件。 

第二步：先给控制器上电，再使用通过 5pin 排线连接调试下载器和控制器（控制器的调试

下载器接口），并使用 USB 连接线连接到电脑。 

第三步：此时操作系统会自动安装驱动，等待安装完毕。 

 

 
1 串口设置 

请打开电脑控制面板的设备管理器，查看当前使用的串口号，然后在调参软件选择当前

使用的串口端号，然后选择适当的波特率（建议使用系统默认推荐的波特率），并点击

打开按钮。  

2 控制器的状态显示窗口 

控制器的俯仰角，横滚角，偏航角和高度值的实时数据的显示。   

3 保存设置 

当上位机调参软件对控制器做一些设置调整后，选择保存设置写到控制器上。   

4 恢复出厂设置 

如果您设置参数不合理，飞机飞的不稳定，又不懂怎么调回去，那您点击一下恢复出厂

设置就可以恢复我们出厂时候设定好的参数了。  

5 遥控器摇杆的状态显示 

注意：在进行该步骤前请再次确认您已移除所有的浆翼。 

遥控器摇杆的实时调试，油门及升降上推，滑块上移，油门及升降下拉，滑块下移。副
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翼和方向打左，滑块左移，副翼和方向打右，滑块右移，如果方向不对，请在遥控器上

设置反向。  

6 遥控器校准 

当遥控器摇杆状态显示不对的时候，点击一下遥控器校准，就可以正确显示遥控器摇杆

的实时信息了。 

7 IMU 校准 

固件升级后，或者飞机起飞不稳，都需要进行一次 IMU 校准，IMU 校准的时候请注意

把控制器放置水平的位置，然后 IMU 芯片面朝上，然后再进行 IMU 校准，在校准的时

候，请不要触碰控制器，确认控制器水平静止状态。 

8 电机使能 

注意：在进行该步骤前请再次确认您已移除所有的浆翼。 

测试飞机的某一个或者多个电机，可以电机电机使能，然后推动滑块，调试对应的电机

的状态。 

9 云台使能 

调试云台，设置俯仰和横滚中立点。 

10 系统设置 

安装模式 

四轴 X 模式和四轴十字模式，请根据您飞机的实际安装来选择哪一种模式，控制器出厂

默认是四轴 X 模式的。 

启动模式  

启动模式有带速启动和推杆启动。为了安全性考虑，控制器出厂默认推杆启动。  

低压设置 

选择报警使能后，请根据您飞机的实际电池情况调低压阀值。设定好请点击 3 保存设置。 

3D 飞行 

控制器默认关闭 3D 模型，您可以根据您的实际情况是否需要开启这个功能。
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遥控器操作控制 
注意：在进行该步骤前请再次确认您已移除所有的浆翼。 

MMC0 中立点设置 

第一步：打开遥控器，首先把所有通道的最大最小值设置为默认值（100%），把遥控器上所

有摇杆的微调设置 0，因为要记录您遥控器各操作通道的最大最小值，所以请将所有曲线设

置为默认。 

第二步：飞行器上电，控制器的蓝灯常亮，红灯闪 3 下，蜂鸣器长鸣一声，然后打开连接控

制器接收机输入端第五通道所对应的遥控器开关/通道，控制器的绿灯亮起，然后最大范围

的转动两只摇杆，慢慢转到几圈如图所示。 

第三步：完成以上操作后，油门推到最高，然后关闭第五通道对应的遥控器开关/通道。控

制器的绿灯熄灭。 

 

 

控制器的水平校准 

在一个相对水平的位置，把飞行器放置水平，打开遥控器，然后给飞行器上电，左边摇杆达

到左上方，同时右边摇杆打到右上方，如图所示。控制器上的蜂鸣器响两声，绿灯亮起，松

手等控制器自动校准，自动校准完毕后，控制器重启。 

 
启动电机：起飞前直接推油门不会启动电机，必须执行掰杆动作才能启动电机（操作方式如

图所示），电机启动后，LED1 接口的灯带会一闪一闪的亮，提示电机正常启动。 

 

停止电机：飞行器降落后，油门最低，电机停止转动，但是推油门电机还是会转动起来，LED1

连接的灯带还是一闪一闪，所以为了安全考虑，请再次执行如图所示的掰杆动作，控制器中

断对电机启动的指示信息，LED1 连接的灯带熄灭，用户必须再次执行启动电机的掰杆动作

才能启动电机 。 
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注意： 

控制器在启动电机前请先做中立点设置。所有以上的水平校准和起动电机停止电机的正常运

行建立在遥控器校准好并中立点设置完毕的前提条件下。
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附录：控制器安装方向和电机编号图 
 

控制器安装方向如图所示，电机编号及转动方向请参考图示所标的方向。  

 

 

 

  


