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    在开始阅读本说明书前，请仔细阅读以下红色字体的内容，它关系到用户使用本产品的安全和责任。
· 安全事项：
1. 本产品为无线电遥控模型，旋转中的桨叶具有一定危险性，未年满15岁以上的人员，请勿调试和操作该模型产品，以免造成人身伤害或不良后果。
2. 使用本产品需要具备模型操作安全常识，并请在专业人士的帮助和指导下使用。
· 免责声明：
1. 请勿将该产品用于航空模型以外的任何其它应用，更不得做为非法用途。用户在使用该产品的过程中需自行承担一切责任。
2. 本模型产品内载大量精密电子设备，鉴于电子产品可能出现的失效概率，本公司不承担用户因使用该产品导致的一切直接、间接的损失与后果。
注意：如果您开始使用本产品，表示您已同意以上协约。希望本产品能给您带来满意的飞行乐趣。
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前言
    在使用T700六旋翼飞行器前，请仔细阅读本说明书，它将指导您快速了解和使用该产品。如果在阅读或使用中有不解之处，请联系我们，您将获得满意的解答和帮助。为了您能够得到完善的服务支持，请从正规渠道购买该产品。将该产品用于非法行为或任何不明用途，包括通过非正常渠道或方法拥有本产品者，将不会得到我们的任何服务支持。
对于非法仿制该产品进行分销、贩卖、流通的行为，本公司将追究其法律责任。
基于产品制造技术和生产工艺的不断改良与提高，我公司保留随时更改说明书和产品的任何内容、参数指标的权力，届时不会另行通知客户。您可以通过登录我们的网址了解到最新的产品动态，欢迎您随时反馈在使用我们产品的过程中的体会、意见与建议
。
一、简介
1.功能特性
T700 六旋翼飞行器为莲花科技最新款产品，定位于准专业航拍应用。机身主体采用碳纤维材料制造，机体承载重量大，并具备伞式可折叠特性。飞行稳定性和操作优异性延续了莲花科技的多旋翼产品特点，在姿态稳定、载荷能力、续航时间和操控感方面有重大提升，适合于对航拍有较高要求的应用。
飞行控制器具备二维云台增稳接口，可搭配二维云台使用，挂载微型单电数码相机、轻型单反相机、高清摄象头、轻型DV等航拍应用器材。 云台由两只大扭矩金属数码舵机做姿态稳定执行机构，达到俯仰、横滚两轴向倾斜补偿的效果，另通过遥控设备可以调整云台俯仰的角度，方便多角度航拍的需求。
全新设计的六桨六轴直驱动力系统，具备良好的可冗余特性，当某一轴动力发生故障时，仍可实现飞行器安全迫降。
1） 结构简洁，承载重量大，机身可折叠。
2） 姿态稳定，操控流畅，使用简便，安全。
3） 支持二维云台稳定，可快速拆装。
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2.整机外观
                          展开尺寸(mm)
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                          折叠尺寸(mm)
3.机体部件
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1. 顶盖 

      
2. 固定柱

    3. 电调和飞控
4. 中心底板   
    5. 螺旋桨

    6. 电机
7. 电机安装座
   
    8. 横臂定位块
    9. 横臂
10 . 转接架  
    
11. 脚架横梁    
12. 脚架侧臂
13. 橡胶三通

    14. 脚架底杆      15. 橡胶堵头
16.
 桨夹
   
4.部件说明
* 本表格仅供参考用途，产品配置可能会因不同版本出现微小变动，请以实物为准。
	序号
	类型
	规格
	数量
	单位

	1
	主体外壳
	工程塑胶+3K碳纤维
	1
	套

	2
	横臂
	3K碳纤管+高强铝
	6
	组

	3
	脚架
	玻纤、橡胶、高强铝
	1
	套

	4
	电机
	C3410 KV400
高效率外转子无刷
	6
	个

	5
	螺旋桨
	1260复合工程塑胶/或3K碳纤桨
	3
	对

	6
	云台（选配）
	碳纤、带快门、单轴
	1
	套

	7
	云台悬挂
	弹性阻尼避震悬挂
	1
	套

	8
	云台舵机
	金属高速数码舵机
	2
	个

	9
	无刷电调
	双2-4S 18A 高速数字电调
	3
	组

	10
	飞控系统
	惯性姿态自稳定系统
	1
	套


5.结构参数
	整机尺寸
	700 × 700 × 320
	mm

	最大展开尺寸
	1010 × 1010 × 320
	mm

	折叠后尺寸
	D160 × 560
	mm

	马达轴距
	直线对角，两马达中心轴距
	700mm

	螺旋桨
	1260复合工程塑胶/或3K碳纤桨
	12inch

	电池
	LiPo 4S 10000mAh 20C
	standard1P

	单机重量
	不含电池、接收机、应用载荷
	1610gram

	起飞重量
	4S 10000mAh 1P 电池、接收机
	2390gram

	有效载荷
	DV/单电相机
	≤700 gram

	最大拉升力
	使用标配电池
	7000 gram

	最大有效载荷
	使用标配电池
	≤1200 gram

	最大起飞重量
	使用标配电池
	3000 gram

	飞行距离
	可视范围内
	-

	飞行时间1
	3S 4250mAh 1P电池、接收机
	RESERVE 

	飞行时间2
	4S 10000mAh 1P电池、接收机
	25~30 mins


	飞行时间3
	5S 10000mAh 1P电池、接收机
	GPS

	抗风强度
	≤5，4级 风中正常巡航
	Class


二、电子设备
1.无刷电子调速器
高速专用无感无刷电调，针对低KV电机和盘式电机特性优化，启动电流冲击小，调速线性度优异，响应速度快，可持续输出电流12A。总线通信方式，具备多项检测功能，内建通讯信号监测机制，输入信号中断时会逐渐关闭电机。
功能特性
	1
	通信方式
	T.Bus总线接口
	-

	2
	通信协议
	T.D.D外设驱动协议
	-

	3
	通信监测
	检测电调与飞控的通信
	有

	4
	设备地址
	设置每个电调的总线地址
	不支持

	5
	调速频率
	100～1000Hz/S
	自适应

	6
	调速阶数
	255阶
	-

	7
	PWM频率
	8KHz / 24KHz自动切换
	不支持用户设置

	8
	进角调整
	默认为中进角 + PID自动微调
	不支持用户设置

	9
	工作电压
	5～25V
	-

	10
	工作温度
	-10～+60
	-

	11
	输出电流
	持续12A，短时18A(<10S)
	最大电流

	12
	电压提示
	用声响表示锂电节数
	无

	13
	电调自检
	检测功率管是否损坏
	有

	14
	电机检测
	检测无刷电机连接是否正常
	有

	15
	LED提示
	指示自检、待机、工作状态
	有

	16
	温度监测
	默认为关闭
	不支持用户设置

	17
	低电压保护
	默认为关闭
	不支持用户设置


2飞行控制器
飞控系统使用工业级高速处理器芯片做为主控，单芯片架构， 计算速度快运行稳定。结合最新型的高性能MEMS工艺传感器，实现稳定可靠的姿态控制。可同时采集8路接收机信号，做出飞行姿态控制和云台操作。
功能特性
	1
	飞行模式
	X6-6 六轴六旋翼模式
	不支持用户设置

	2
	参数保存
	可保存机身水平状态时，传感器的标定值
	用户可设置

	3
	支持类型
	六电机X6飞行器结构
	-

	4
	遥控通道
	至少四个比例通道
	PCM或2.4G

	5
	工作电压
	4S 14.8V
	-

	6
	工作温度
	-10～+60度
	-

	7
	电调通信
	T.Bus总线接口
	-

	8
	通信协议
	T.D.D外设驱动协议
	-

	9
	电调调速
	500Hz/S刷新频率
	-

	10
	姿态调整
	500Hz/S 模糊PID算法
	-

	11
	水平悬停
	自平衡辅助方式，无定位
	-

	12
	定高
	±1m 自动定高模式
	以油门为参考

	13
	尾舵速度
	160度/S
	最大速率

	14
	倾斜角
	机身最大倾斜角 60度
	-

	15
	升降速度
	3M/S
	最大速度

	16
	抗风等级
	不大于4级
	<8M/S

	17
	云台支持
	二维云台，PWM 200Hz
	-

	18
	低电保护
	电压低于13.8V时，蜂鸣器提示
	有

	19
	油门保护
	上电时油门不在低位，蜂鸣器提示
	有

	20
	无信号保护
	丢失接收机信号时，自主迫降
	有(取决于遥控系统的失控保护)


3.软件系统
专门针对多旋翼类气动布局模型开发，具有完全自主知识产权。简便易用的设计理念，免去众多繁杂设置环节，基于智能模糊算法的自适应参数，令飞行器姿态稳定，性能出众。
三、整机组装
为保证产品性能，飞行器主机体出厂时已预装完成，内含全部电子设备。壳体底部设有脚架安装位，电池固定位设在脚架上。
1.主体
 a.从包装箱取出的机身呈折叠状态。
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b. 按下相应的锁定键，可以打开六个横臂。
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c.将横臂张开，压到固定垫上，会听到清晰的“咔嗒”声，表示横臂张开状态已经被锁定。
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2.脚架
脚架由一个转接盘、两个高强度铝合金横梁、两根钢轴和若干玻纤管(或碳纤管)、橡胶三通接头组成，需要借助工具完成装配。脚架组装完毕，再固定到主机体底部的定位块上，脚架的固定只需6颗M3六角螺母。（转接盘和横梁是预装好的）   
a. 装转接盘上的6个孔，对准横臂旁的6个螺丝（预先取下螺丝的螺母），压到底；
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b. 然后把刚刚取下的螺母装上，用工具拧至稳固(请注意不要过紧，导致碳纤底板变形)。
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c. 将脚架侧臂任一端装入顶座至台阶处；锁紧内侧面的两个螺丝，请注意力度，以免锁爆玻纤杆。
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d. 将脚架另一端，对准塑胶件的定位孔插入至定位处。
e. 从横梁上的钢轴下穿过并装好电池扎带。

3.螺旋桨
T700使用6支12寸正反专用对桨，桨轴内嵌铜质螺纹套，和电机轴匹配为旋紧固定方式，再加以铝合金桨夹，确保稳固安全。逆时针转动的为正桨，其桨面标注有1260字样，顺时针转动的是反桨，标注字为1260R。螺旋桨的安装如下图所示，不可装错。
为了安全，先不要装螺旋桨，待设置完成后再安装。
取下电机轴上的桨夹，装上桨叶（注意桨叶中孔是螺纹的），按图中手势锁紧桨夹，然后用手拨动螺旋桨，应能顺畅转动。

整机装配完成图


四、连接设置
1.接收机连接
T700支持35M、40M、72M和2.4G频段标准遥控设备，兼容市场主流品牌：Spektrum、JR、Sanwa、Futaba、Hi-TEC、GWS、WFLY、ESKY等。仅需四个遥控通道，即可实现垂直起降、航线飞行、定点悬停、左右自旋转等飞行动作。

实测通过的遥控设备型号列表
	条目
	品牌
	遥控发射机
	接收机
	备注

	1
	WFLY
	FT06-C
	FRP06
	

	2
	Futaba
	FF9
	R149DP
	

	3
	Futaba
	6EX
	R146iP
	

	4
	Futaba
	10C
	
	

	4
	JR
	DSX7
	RD721
	

	5
	JR
	9XII
	
	

	5
	Spektrum
	DX7
	AR7100
	

	6
	Sanwa
	RD8000
	92777
	

	7
	Hi-TEC
	Eclipse7
	FRP06
	


用魔术贴固定接收机在机壳内合适位置，把飞控板上的信号线依次插入接收机相应的输出通道。注意Futaba与JR接收机的通道输出不同，连接时请参考下图。
	飞控通道
	相应接收机通道
	举例:
Futaba
	举例:
JR

	CH 1
	副翼输入
	输入通道 1
	输入通道 3

	CH 2
	升降舵输入
	输入通道2
	输入通道4

	CH 3
	油门输入
	输入通道3
	输入通道1

	CH 4
	方向舵输入
	输入通道4
	输入通道2

	CH 6
	摄影角度控制输入 （可选）
	输入通道6
	输入通道6


2.电池安装
T700飞行器动力电池采用粘带方式固定，拆装电池方便快捷。标准配置电池的规格为4S 10000mAh 25C 锂聚合物电池，最多可以挂载 2P规格电池，相应的飞行时间会加长，但电池数目的增加与飞行时间并非理想的正比关系。同时由于整机重量变大，会降低飞行器的推重比，使飞行机动性能下降。请不要过多增加电池数量，它不会达到理想的飞行时间延长目的。
3.遥控器设置
设置遥控器为无混控固定翼模式，舵量100％，1、2、3、4通道的舵量曲线全部置零，各微调全部回中。如果是全新的遥控设备，请事先自行确认其工作良好。
打开遥控器电源，把油门拉到最低位。给飞行器上电，这时会听到全部无刷电机发出上电提示音。蜂鸣器发出一声“嘀”提示音，表明飞控已开始工作。两秒钟后飞控发出一声“嘀”提示音，表示电池满电。一秒钟后又一声“嘀”提示音，表示遥控信号正常。二秒钟后响起“嘀----嘀----”二响提示音，表示飞行器已就绪，可以启动马达了。请参考：(六、操作提示说明)。
4.操作与动作
T700六旋翼飞行器设计为“X6”飞行模式，因为结构完全对称，没有明显的机体方向特征，需要做出标示以代表飞行指向。把飞行器正放在面前，从上面看飞行器，有黄色标示的两个电机为飞行器机头指向。也就是飞行方向的“前”，黄色标示的对角线方，靠近操作者的即为“后”，左手边的方向为“左”，右手边为“右”，这些方向和遥控器的操纵杆动作相一致，请以此为参考，设置遥控器相应通道的正反舵。
注意：为了确保安全调试，请拆下已经安装的螺旋桨！
接下来进行遥控动作检查。飞行器放在稳固的水平地面上，轻推油门启动全部马达，可能需要稍做等待，让马达全部启动转起来。然后适当推高油门，拉摇杆给出舵量，听相应的马达有无加减速反应。摇杆打向左，飞行器左边的马达减速，相应右马达为加速。反之亦然。前后方向用同样手法测试。如果飞行器马达没有做出预期的反应，请调整遥控相应通道的正反舵设置。
完成以上测试和调整后，关闭马达和电源。现在装上螺旋桨，旋紧桨夹，认真检查一次，确保没有装错或遗漏。找一处空旷的场地，放好飞行器。重新启动马达，适当的推高油门，如果飞行器有倾斜征兆，打摇杆修正到水平，或调整相应通道微调使飞行器回到水平，再继续给油门，就可以稳定升空了。 
五、开始飞行
1.起飞前的准备
a.检查机体所有部件是否安装牢固。
b.检查螺旋桨是否正确安装，桨夹有无松动。
c.检查接收机与飞控是否可靠连接。
d.检查电池是否固定稳妥。
e.测试遥控距离是否满足飞行需要
2.起飞与降落
    飞行器上电自检完成后，轻推油门启动马达，稍做等待让全部马达完成启动，适当推高油门，当螺旋桨达到一定升力时，飞行器就可以升空飞行了。
降落时先保持悬停状态，再缓缓拉低油门，即可成功着陆。四旋翼飞行器的起降特性和直升机完全相同，对于熟练的直升机模型用户，它是很容易操作的。
起飞和降落是基本飞行操作要求，需要熟练掌握。
注意：由于地面效应的影响，起飞时可能会出现机体倾斜现象，需要适当的遥控修正。
3.信号与迫降
1）无信号保护：飞控上电后如果没有采集到遥控信号，系统会进入安全保护状态，蜂鸣器发出长鸣间断提示音，直至接收到有效的遥控信号，才会退出保护状态。
2)高油门保护：飞行器上电后，发现遥控器油门不在最低位，系统将进入安全保护模式，蜂鸣器发出长鸣间断提示音，直至把油门打回到最低位，飞行器退出油门安全保护模式。
3)信号中断保护：飞行器工作过程中，一旦监测到遥控信号中断，飞控会通过蜂鸣器发出一段提示音，提醒使用者遥控信号已丢失。如果当前正在飞行状态，飞控的安全迫降功能将使飞行器开始自主着陆，迫降着陆中蜂鸣器会一直发出声响。如果着陆中信号恢复时会退出着陆进程，继续正常飞行。
自主着陆最短不小于5秒钟，飞行器会有足够的下降时间，具体着陆时间由当时的飞行高度和油门位置决定。这仅是一个有限的自我保护降落，目的在于最大程度的减小坠机损害，它不是万无一失的，如果你的接收机有失控保护功能，请设置它们。
4.低电保护
当电池低电时，飞行器发出连续间断提示音，请降落地面更换飞行器电池。如果仍然坚持飞行，飞行器会自主缓慢降低飞行高度，直至着陆到地面，低电保护着陆过程中，遥控操作仍然有效。
注意：飞行器电池低电时，请及时降落更换电池，低电飞行会使飞行器出现意外坠机。
六、操作提示说明
飞行器的所有运行状态，都会通过蜂鸣器发出相应的提示音，这是人机沟通的主要信息，使用中务必留意。
提示声音总结：
	
	蜂条目鸣声
	对应的状态信息
	提示动作

	1
	通电时慢速间断鸣叫
	飞行器电池低电
	更换电池

	2
	通电时慢速间断长鸣
	无信号或油门不在低位
	检查遥控设备

	3
	飞行中快速间断鸣叫
	电池低电或遥控信号丢失
	遥控信号丢失时，根据使用的遥控设备或接收机的不同，可能会出现飞行器坠机

	4
	未飞行状态快速间断鸣叫
	电池低电或遥控信号丢失
	遥控信号丢失时，根据使用的遥控设备或接收机的不同，可能会造成飞行器意外启动


请注意：以下是T700蜂鸣器报警信息流程图
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按上侧的按键





按下键可以折叠横臂





3





1





4





6





2





5











七、信息反馈


如果您在使用该产品中有任何疑问，可通过电话或邮件与我们联系，告知你的意见或建议。希望在您的帮助下，使我们能够做出更加优秀的产品。
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