HiBird 小四轴
性能参数:

 类型: 4轴小飞行器
 调制方式: 2.4G      DSM2/DMSS/Android/Iphone
 DMSS制式，适合JR XG7，XG8，XG11，XG6等遥控器

    DSM2制式，适合DX6I,DX7,DX8,DSX7,DSX9,DSX11,DSX12等遥控器
    DMSS, DSM2飞行距离：100米；
主机外形尺寸(宽x长x高): 100 x 100 x 45mm
    轴距：120MM

    净重量: 22g   

电池重量3.7V/350MA：10g
总重量:32g
壳重：3g

 输入电压:3.7V/350MA锂电池
 飞行时间：10分钟左右
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图9为MS模块（DMSS制式，适合JR XG7，XG8，XG11，XG6等遥控器）

图10为M2模块（DSM2制式，适合DX6I,DX7,DX8,DSX7,DSX9 DSX11,DSX12等遥控器）

图11，图12，是MS和M2模块的对比图片；

M2和MS模块更换方法：
图13，是DFLY 主板，对应上面有SP4，SP5两个座子插孔，如果在这上面插上M2模块，
4个脚的排针对应插在4个孔的座子上面，（如图14）所示，相对M2适用的发射机就可以操作，
如果主机装上M2模块，相对DSM2制式的遥控就可以正常操作；
如果主机装上MS模块，相对DMSS制式的遥控就可以正常操作；

客户根据发射机使用MS和M2模块，MS和M2模块之间可以互相更换使用

     遥控设置：

1. MODEL：固定翼模式，如图5
2．舵量行程值：等于或者大于100% （在100-120之间），如图6；

有用的通道：THRO/AILE/ELEV/RUDD/FLAP（AUX1）
3. 设置通道功能正反，（选新的飞机模式后不用修改） 
4. 遥控器与接收机对码，见对码方法；一个控对过一次就可以； 
5. 遥控试下图4，校准、解锁和上锁功能，图3相应的蓝色LED会常亮就是解锁，不亮就是上锁；
   能操作正常表示遥控设置完成，

M2对码方法：
1. 给飞机上电M2模块上面的橙色LED灯闪亮，进入对码状态；
2. 按遥控设备的说明书进入对码状态（例如：DSX9的遥控器操作：按遥控器背面的对码键，再打开发射机电源进入对码状态）；

3. LED灯由快闪进入慢闪，最后常亮，对码成功；
4. 如对码不成功，重复以上1，2，3；
5. 再次使用时，请先打开发射机电源，再给飞机上电；橙色LED常亮，可以正常操作；
MS对码方法：

         1．给飞机上电MS模块上面的橙色LED灯闪亮；
2. 打开发射机电源，进入系统菜单中的"BIND"菜单(查看您所使用遥控设备的说明书，了解如何进入"BIND"菜单);

3. 按“BIN”按键进入对码过程, 当MS模块上的LED指示灯由闪亮变为常亮状态时,对码成功。否则重复以上1.2.3.步骤重新进行对码；

4. 对码成功后退出“BIND”菜单, 此时您可以正常操作遥控设备；
5. 再次使用时，要先打开发射机电源，再给飞机上电；橙色LED常亮，可以正常操作；
LED功能指示说明：

1， 橙色LED灯闪亮：对码状态；

2， 橙色LED灯常亮：正常连接状态；

3， 橙色LED灯不亮：电池没电，没信号；

4， 蓝色LED灯常亮：可以正常控制状态；
5， 蓝色LED灯闪亮：要较准状态；
6， 蓝色LED灯灭一下：飞行角度大于15度；

7， 蓝色LED灯不亮：上锁状态；

   发射机第六通道AUX1功能：
AUX1高档时，AILE/ELEV/RUDD通道为高灵敏度手动修正平衡模式；（3D专用）
AUX1中档，AILE/ELEV/RUDD通道为高灵敏度自动修正平衡模式；   （专业人员）
AUX1低档，AILE/ELEV/RUDD通道为低灵敏度易控制自动修正平衡模式；（适用初学者）
AUX1在飞行过程中操作有效；
飞机开机操作步骤：
1. 选用M2/MS模块插在主板上面，给主板供电，等3秒后M2/MS模块上2只LED灯闪亮，这时遥控器可以进行对码操作（详见对码方法）；
2. 如果和发射机对过1次码的M2/MS模块，要先打开遥控器，再给飞控板上电，M2/MS模块上面的橙色LED灯常亮，表示和发射器连接成功；这时M2/MS模块上面的蓝色LED灯闪亮；
3. 飞机水平摆放后，如（图4）的操作，校准陀螺仪方法后蓝色LED灯不亮，（THRO，ELEV，RUDD同时为低输出）

4. 使用解锁方法后飞控板上蓝色的LED灯常亮，这时发射机正常控制电机；（THRO为低输出，RUDD为高输出）

5. 使用上锁方法后飞控板上蓝色的LED灯不亮，这时电机无信号输出；（THRO，RUDD同时为低输出，）
6. 解锁后2个LED灯常亮，发射机就可以正常操作飞机了；（如图14）
7. 微调遥控器（AILE/ELEV/RUDD）通道参数让飞机推油门就可以垂直上升，如有飞偏可以调整发射机的相关通道来调整，让飞机飞得更稳定； 
备 注:

-飞机失控保护功能自动打开，发射机不用设置，在飞行过程中，当关遥控或者接收机断信号后，飞机会减速降落，8秒后息火降落，以确保飞机和操作者的安全；
-飞机上面的4个螺丝的紧松程度，会影响到飞机的平衡性，从而影响飞机的飞行稳定性；客户在更换电机后要注意调整好螺丝，使4个电机脚平衡；
-在校准陀螺仪时，要把飞机放平后再进行较准动作；
单节锂电池充电器：
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          图15                                 图16 充电中
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            图17 充满电
充电器参数：

USB输入电压：5V---可以直接插在PC，IPHOEN 充电适配器，5V-OUT适配器等等；

充电电流：600MA；

输出：3.7V单节锂电池；

红色正极，黑色负极；

LED充电指示灯 

图15：输入电压正常指示，LED亮；

图16：充电中，LED亮；

图17：充满电，LED不亮；
出货清单：1，DMS2模块，2，DMSS模块，3，DFLY主板，4，正转电机2只，5，反转电机2只，6，中壳支架，7，叶子正反转2对，充电器1个，电池1个，

