
STORM V1.02 升级说明 

1、 按照升级指导完成软件升级。 

2、 首次通电 OSD 主板会进行姿态自动校准检测，此时要严格保持 OSD 主板水平放置且严格

保持其静止不可有任何移动、震动。如果检测失败会显示 ERROR，重新通电可再次自检。 

3、 待 OSD 主板自检完成后，系统会自动转入开机画面，请您在使用前，重新设定菜单内的

参数，更重要的是一定要重新校准陀螺仪（Reset GYRO 选项）以及重新确认舵机中立点

（SEV CEBTER 选项）。 

升级后的功能说明 

 



    

1、 增加了 GPS 经纬度显示，当切换至 RTH 模式时，屏幕上方会出现 GPS 经纬度信息； 

2、 改进了 RSSI 显示，红圈内的数字代表 RSSI 信号强度百分比。用户需在菜单内确认

信号最大的 RSSI 电压值和无信号时的 RSSI 电压值。当 RSSI 信号强度低于 5%时，

百分比数字消失，遥控器标志闪烁提醒信号已经丢失。RSSI 的最大、最小值设置相

同时，飞行界面上将不显示 RSSI 信息。 

 

3、 在 PA 模式下增加了航向锁定功能，当副翼操纵杆在中立位置时，STORM OSD 会显示

航向锁标志同时自动锁定当前航向，移动副翼操纵杆时会自动解锁。 

4、 当切换至 RTH 模式时飞机会自动返航，如想解除 RTH 模式，需将模式切换开关切换

至手动驾驶位置，即不可从 RTH 直接切换至 PA 模式。该功能的主要作用是防止在

PA 模式飞行时距离过远，在信号丢失前会出现跳舵现象，导致飞机瞬间在 RTH 和 PA



模式之间迅速切换。 


